双转盘共聚焦高内涵细胞成像系统
1、系统组件包括中央控制软件、自动化机械臂、活细胞成像系统、自动化CO2培养箱、自动化液体处理工作站、多功能检测模块、防震系统台、洁净级生物防护罩。
2、系统需能通过中央控制软件集成所有组件及设备，机械臂应配备不少于3个可协同移动的关节，并通过滑轨轨道整合系统所有组件及设备。
3、活细胞成像系统
3.1、成像系统采用专业光路设计。检测模式至少包含：宽场荧光成像、明场成像、明场无标记成像和共聚焦荧光成像四种检测模式。适合标准的6-1536孔板。
3.2、检测器类型：SCMOS 相机：像素规格≥2160 x 2160pixel； 像素尺寸≥6.5μm x6.5μm。
3.3、光源系统：采用≥4线固体激光光源，固体激光光源波长至少包含：405 nm，488 nm，561 nm，640 nm。
3.4、配备≥730 nm近红外LED光源用于明场成像
3.5、微透镜增强型双转盘共聚焦成像：采用双转盘共聚焦成像系统，配有精准对齐的微透镜转盘和针孔转盘，转盘转速≥3000 rpm同步稳定运行，并与激光光源、 SCMOS 相机成像协调同步，保障低水平光漂白和光毒性，能够对活细胞进行长时间共聚焦成像。
3.6、快速采集模式：单相机最快≥90 帧/秒、≥948x948 像素。
3.7二向色镜：≥8孔位二向色镜转轮。
3.8、6位物镜转轮：配备空气镜 5X（N.A.≥0.16），20X（N.A.≥0.4），40X（N.A.≥0.6）；配备水镜：20X 水镜（ N.A ≥1.0 ）、60X 水镜（N.A.≥1.1）。
3.9、配置至少3孔位全角度全自动物镜补水循环系统，含电动水泵、补水管道、自动注水器。可实现整板的水镜高通量全自动扫描。 
3.10、具备内置一体化环境控制单元：温度控制：37-42⁰C (±1⁰C)；CO2 气体控制：1-10%(± 0.5%），高内涵软件一体化可监控及主动调整系统温度、 CO2浓度和湿度。
4、自动化细胞培养箱
4.1、温度控制范围：室温及33℃~50℃；CO2 浓度控制范围：0~20%；湿度控制能保持95% rh 37℃。
4.2、能够被自动化整合，并且协作式机器人手臂能自由取放微孔板。
5、多功能检测模块
5.1、能进行吸光度、荧光强度和化学发光检测。适用1-1536孔板。
5.2、具有≥4种振荡模式，可设定震荡速度及振荡时间。
5.3、吸光度检测波长：范围230-1000 nm，可选任意波长检测，步径精度1nm，带宽可调。
[bookmark: _GoBack]5.4、滤光片载位数量≥30，滤光片可通过软件自由切换选择。
5.4、除光吸收外，其它检测均支持顶读和底读模式。
6、自动化液体处理工作站
6.1、板位数：≥20板位。
6.2、移液模块：可同时挂载≥6道移液模块和≥2通道可变间距的移液模组。 
[bookmark: OLE_LINK1]6.3移液范围：1-1000 µL，要求无需更换移液模块，只需匹配不同枪头即可实现不同体积移液; 移液精确度： ≤4% 5μ L； ≤1% 200μ L;
6.4、具有液面探测功能、支持多种方式的移液、具有震荡、温控和倾斜模块功能。
7、3D 分析模块：配置一体化的3D功能，从样品制备-智能化成像-3D数据可视化-3D数据分析，无需其他插件，可完成从拍照到分析功能。
8、配置3D可视化功能，提供3D 最大投影模式正交视图，多种3D 重建渲染视图，外框交互模式任意角度层切视图、平面映射多层细胞定位视图。可计算细胞体积、3D表面积、3D 最大截面积、3D 球形程度、3D投影面积、3D球形内径、3D球厚度及高度等参数。
9、预设应用分析解决方案；预设分析方案数据形式：可针对每孔数据导出整板统计学数据，细胞实验可导出每一单细胞数据，能获取细胞异质性信息。
10、图形工作站：处理器不低于双六核处理器，内存不低于 64 GB，硬盘不低于2 TB，64 bit Windows10 操作系统，34寸显示器。

