（1）用途、功能要求
六自由度实验教学平台
（2）六自由度加载系统主要参数如下：
1）台面尺寸：1200mmx1200mm，台面尺寸偏差≤3mm；
2）负载质量：≥500kg(含台面)；
3）自由度：六自由度；
4）最大位移：X/Y：≥±150mm；Z：≥±100mm；转角范围:±15°；
5）重复速度：X/Y：≥±0.25m/s；Z：≥±0.25m/s；
6）最大加速度：≥14.7m/s²；
7）重复定位精度：≤0.02mm；
8）采集通道：提供至少16路模拟量通道以及8路数字量通道；
（3）提供常用的备品备件及检修工具一套。
（4）六自由度实验教学平台为电机伺服驱动闭环控制试验教学系统，由数字控制系统硬件与软件、电控柜、工控机、台面等组成。详细技术要求如下：
1）作动器采用正交式布置方式，台子作动器数量为6个
2）控制系统硬件：
①整个系统应采用计算机数字控制，控制系统硬件为已投入市场的成熟可靠的产品(提供业绩证明材料)。
② 控制系统实现位移模式的自由度控制。包括：正弦等周期波、人工拟合波、随机波的控制。
③ 系统应具有完善的保护。控制软件应能方便地设置各类安全保护参数，并能及时显示各类危险警示。应至少包含2个急停开关，分别设于控制室、试验台旁。
3）控制系统软件
①控制系统软件基于WINDOWS操作系统。
② 应能进行法规认证振动试验，配备振动试验控制软件包，包括波形生成软件。
③ 控制系统软件应具有非常方便的控制操作界面，并且可以方便地开窗显示各类数据参数。
④ 控制系统软件应提供分频迭代功能，根据不同频率段选择合适的控制方式，提高控制精度，需提供相应软件截图
4）动态作动器
① 作动器所有部件的设计应按疲劳强度寿命设计，所有轴承材料在整个使用期限内免维护。
② 作动器数量要求：台子所配作动器数量为6套，以满足六自由度加载需要。
③ 作动器应采用双出杆，内置双端静压轴承，以保证作动器内部摩擦力接近零。
5）振动台台面
①振动台台面的平整度应优于±0.5mm/m。
[bookmark: _GoBack]②台面上应预留螺栓孔，其孔径和间距应能满足最大质量模型的固定要求。


