技术参数
	序号
	设备名称
	技术参数与功能

	1
	人形机器人
	1. 高宽厚（站立）：高≥1650mm、宽≥500mm、厚≥200mm；
2. 关键尺寸：小腿+大腿长度≥800mm，大臂+小臂长度：≥600mm；
3. 带电池重量≥60kg；
4. 整机自由度：≥40个，单腿自由度≥6，单臂自由度≥7；
5. 配备2只五指灵巧手，每只手灵巧度≥6个、关节≥12个；
6. 最大关节峰值扭矩≥360N.m；
7. 手臂负载：≥2.5kg；
8. 关节编码器：双编码器或优于；
9. 超大关节运动空间：腰部关节运动范围≥±135°，腰部关节运动角度≥270°；
10. 电池种类：锂电池，机器人本体与电池应采用分体式设计，支持换电池，电池容量≥700wh；
11. 续航时间：运动状态≥2小时；
12. 最大运动速度≥0.8m/s；
13. 配置深度相机，RGB 摄像头，3D 激光雷达；
14. 智能OTA升级：支持；
15. 基础算力：CPU≥14核，算力模组≥100TOPS，可以扩展算力；
16. 提供技术支持服务，开发手册及AI生态支持，提供高层控制（如行走）功能的二次开发文档及例程，提供底层控制（电机的位置、速度和力矩）功能的二次开发文档及例程，配备数学库、机器人库，开发程序等。

	2
	轮式机器人
	1. 长宽高（站立时）≥800mm×400mm×420mm；
2. 移动时负载能力≥15kg，最大负载能力≥50kg；
3. 电池种类：锂电池，机器狗本体与电池应采用分体式设计，支持换电池，负载续航≥2.5h；
4.支持自主导航、全向避障，配置多组深度摄像头，3D 激光雷达≥32线；
5. 能够攀爬楼梯，单台阶高度≥16cm，最大工作速度≥2m/s，最大爬坡角度≥30°；
6. 智能OTA升级：支持；
7. 工作温度：-20°-55°；
8. 基础算力：CPU≥8核，算力模组≥100TOPS，可以扩展算力；
9. 提供技术支持服务，开发手册及AI生态支持，提供高层控制（如行走）功能的二次开发文档及例程，提供底层控制（电机的位置、速度和力矩）功能的二次开发文档及例程，配备数学库、机器人库，开发程序等。                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   

	3
	图形计算单元
	1. 显存容量≥48G (GDDR6类型)，内存总线≥384位，显存带宽≥960 GB/s，最大功耗≥300W，AI算力≥1400TOPS，主动式散热；
2. 支持多种主流AI框架(PyTorch、TensorFlow等)数据与结合文本、图像、语音的综合分析。

	4
	控制中心机器人协同工控机
	1. 核心/线程数量：8核心 / 8线程或以上；
2. 处理器最高运行频率≥4.5 GHz；
3. 内存容量≥32G，硬盘容量≥2T，OLED 屏幕，屏幕尺寸≥14英寸，分辨率≥1920x1080。

	5
	控制中心机器人协同工作站
 
	1. CPU：最高睿频≥5.5GHz，核心数量≥24，线程数量≥24；
2. 内存≥128GB（DDR5），内存主频≥6000MHz；
3. PCIe插槽≥2个，内存插槽≥4个；
[bookmark: _GoBack]4. SSD硬盘≥1T，SAS硬盘≥4TB，显存≥24GB；
5. IPS广色域HDR400显示器，尺寸≥24英寸，分辨率≥2880×1920。



